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2, Beschreibung
2.1 Allgemeine Beschreibung
Endschalterboxen dienen zur Rickmeldung und Kontrolle der Stellung von Armaturen, die mit pneumatischen Schwenkantrie-
ben betétigt werden. Die Module lassen sich mit dem beiliegenden Befestigungsmaterial schnell und einfach auf den vorgese-
henen Antrieb oder die Armatur aufbauen. Die Welle der Endschalterbox ist mit der Welle des Schwenkantriebs formschlussig
verbunden und wird bei der Drehbewegung des Schwenkantriebs mitgedreht. Die an der Welle befestigten Schaltnocken
betdtigen dadurch die eingebauten Schalter, welche der elekironischen Signalibermittlung dienen.
2.2 Sicherheitshinweise
Die Gerdte dirfen zur Vermeidung von Fehlern ausschlieBllich von Fachpersonal aufgebaut, angeschlossen und in Betrieb
genommen werden.
Bei Nichtbeachten der Sicherheitshinweise in der Betriebsanleitung, sowie bei nicht sachgeméfer Verwendung
und Handhabung des Gerétes, entfdllt jegliche Haftung unserer Person. Dariber hinaus erlischt die Garantie auf
Gerdte und Zubehérteile!
Beachten Sie vor der Inbetriebnahme unbedingt die folgenden Sicherheitshinweise:
* Prifen Sie anhand der Kennzeichnung, ob das vorhandene Geréit fur lhren Einsatzfall geeignet ist.
¢ Beachten Sie die Nationalen Vorschriften und Bestimmungen sowie die entsprechenden Errichterbestimmungen.
« Treffen Sie geeignete MaBnahmen, um unbeabsichtigtes Aktivieren oder unzuléssige Beeintréchtigungen des Gerétes aus-
zuschliefen.
¢ Entfernen Sie eventuell vorhandene Verschlussstopfen erst unmittelbar vor dem Einfihren der Leitungen, um Verschmutzun-
gen im Gehduse zu vermeiden.
¢ Achten Sie bei Anschlusskabeln auf ausreichende Zugentlastung, oder verlegen Sie diese fest.
¢ Schitzen Sie Gerédte und Kabel wirksam vor Beschadigungen.
¢ Vermeiden Sie statische Aufladungen an Kunststoffgeréten und Kabeln. Reinigen Sie dazu das Gerét nur mit einem anti-
statischen oder feuchten Tuch.
¢ Gehduseteile aus Metall sind durch geeignete Montage in den Potenzialausgleich einzubeziehen.
¢ Das Gerdt darf nur im fertig montierten Zustand betrieben werden.
¢ Trennen Sie Anschlussleitungen nie unter Spannung.
3. Universal-Signalboxen fiir pneumatische Schwenkantriebe Typ Classic - KH P END M/I/X/P -
3.1 Artikelnummern und technische Daten
o o o o o . Bohrbild
| Universal-Signalboxen fisr pneumatische Schwenkantriebe Classic | 50x25
Werkstoffe: Gehduse: PA6, Deckel: Polycarbonat, Schaltwelle: PA6, Dichtungen: EPDM und NBR, Montagebriicke: PA6, 1830())‘ 3300
X

Schrauben: 1.4301
Temperaturbereich: -20°C bis max. +80°C (KH P END P: -10°C bis max. +60°C)
Schutzart: IP 67 (KH P END P: IP 65)
Anschlussmafle: Passt auf Bohrbilder 50 x 25, 80 x 30 und 130 x 30, Wellenhshe variabel einstellbar zwischen 20 und
30 mm, passt auf alle géingigen Antriebe, jedoch nicht auf PDD 050 & PDE 050.
AAchfung: Bei Montage auf Antriebe der GréBe 1 in Verbindung mit Namurventil muss ggf. eine Distanzplatte
(DR NAMUR DIS 6) zwischen Ventil und Antrieb montiert werden.

Typ Schaltertyp Schaltleistung Schaltfunktion

KHPENDM Mikroschalter 12 -250VAC/ 10A & 2 Wechselschalter
,,,,, 122250V DC / 2,5A

KHPEND I indukt. Sensor 10 - 30V DC / 100mA 2 Schliefler (PNP)

KH P END X* & Namur-Sensor 8V DC / TmA (3mA unbedémpft) 2 Schliefer
(& 11 2G Exia IC/IIB T6/T4 Gb)
,,,,, (& 11 2D Ex ia I1IC/TB0°C/T110°C Db).
KH P END P 3/2-Wege Pneumatikventil (1 bis 8 bar) 2 Offner (NC)

* Gehéguse und Deckel aus Vestamid

Alle Angaben verstehen sich als unverbindliche Richtwerte! Fur nicht schriftlich bestétigte Datenauswahl bernehmen wir keine Haftung. Druckangaben beziehen sich, soweit nicht anders angegeben, auf Flussigkeiten der Gruppe Il bei +20°C
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3.2 Montage
Beachten Sie bei der Demontage unbedingt die Hinweise aus Abschnitt 2.2.

Die Module lassen sich mit dem beiliegenden Befestigungsmaterial gemé&B VDI/VDE 3845, schnell und einfach auf den vor-
gesehenen Antrieb oder die Armatur aufbauen.

1) Bringen Sie lhren Antrieb in die Endlage, in der die Nut der Antriebswelle parallel zum Antriebsgehduse steht.

2) Setzen Sie nun die Box mit der passenden Montagebriicke auf den Antrieb auf.

3) Die Montagebriicke kann nun mit den mitgelieferten Sicherungsschrauben (4 Stk.) auf dem Antrieb festgeschraubt werden.

4) Lésen Sie die vier Deckelschrauben und &ffnen Sie das Gehduse. Achten Sie darauf, dass Sie die Schrauben nicht zu weit
herausdrehen, damit sie im Deckel stecken bleiben.

5) Fohren Sie das Systemkabel durch die Kabelverschraubung in das Gehduse ein und verdrahten Sie die einzelnen Adern mit
dem Klemmenblock. Beachten Sie dabei die Klemmenplan auf dem entsprechenden Datenblatt oder auf dem Gehéusede-
ckel und schlieBen Sie das Gehéuse am Potentialausgleich an.

6) SchlieBen Sie das Gehduse mit dem Deckel. Achten Sie beim Auflegen des Deckels darauf, dass die Dichtung in der richti-
gen Position liegt und ziehen Sie die Deckelschrauben fest an.

3.3 Demontage
Beachten Sie bei der Demontage unbedingt die Hinweise aus Abschnitt 2.2.

1) Trennen Sie das Gehduse von der Versorgungsspannung.

2) Offnen Sie den Deckel des Gehduses durch Isen der 4 Deckelschrauben. Achten Sie darauf, dass Sie die Schrauben nicht
zu weit aufdrehen, damit sie im Deckel stecken bleiben und nicht herunterfallen kénnen.

3) Trennen Sie die Kabel der Anlage von der Klemmleiste in der Endschalterbox.

4) Lésen Sie nun die 4 Schrauben, mit denen die Bricke der Box auf dem Schwenkantrieb befestigt ist und nehmen Sie die
Endschalterbox vom Antrieb herunter.

3.4 Einstellen der Betétiger

Die Betdtiger sind auf einen Schwenkbereich von 0-90° voreingestellt. Falls Sie fur lhre Anwendung einen anderen Schwenk-
bereich benétigen, so fuhren Sie bitte die folgenden Arbeitsschritte durch:

Quaderférmige Endschalter

1) Entfernen Sie die optische Anzeige.

2) Bringen Sie den Antrieb in die gewinschte Endlage 1 und stellen Sie den unteren Betétiger ein. Dricken Sie dazu den Be-
tatiger am &uBeren Ring nach unten und drehen Sie ihn in die Position, in welcher der Schalter betétigt wird. Lassen Sie den
Betdtiger wieder nach oben in die Verzahnung einrasten.

3) Bringen Sie den Antrieb in die gewinschte Endlage 2 und stellen Sie den oberen Betétiger ein. Driicken Sie dazu den Be-
tatiger am &uBeren Ring nach unten und drehen Sie ihn in die Position, in welcher der Schalter betgtigt wird. Lassen Sie den
Betdtiger wieder nach oben in die Verzahnung einrasten.

4) Prifen Sie abschlieBend durch mehrmaliges Umschalten des Schwenkantriebs Ihre Voreinstellung.

5) Stecken Sie nun wieder die optische Anzeige auf die Welle.

Zylindrische Endschalter und Schlitzinitiatoren

1) Entfernen Sie die optische Anzeige.

2) Lésen Sie nun die Mutter M6 und entfernen Sie die obere Betétigungsfahne.

3) Lésen Sie nun den Gewindestab, bringen Sie den Antrieb in die gewinschte Endlage 1 und stellen Sie den unteren Betétiger
ein. AnschlieBend ziehen Sie den Gewindestab wieder fest an.

4) Bringen Sie den Antrieb in die gewinschte Endlage 2, stellen Sie die obere Betétigungsfahne ein und fixieren Sie sie wieder
mit der Mutter.

5) Prifen Sie abschlieBend durch mehrmaliges Umschalten des Schwenkantriebs lhre Voreinstellung

6) Montieren Sie nun wieder die optische Anzeige auf die Welle. Achten Sie darauf, dass die Anzeige dem oberen Ende des
Gewindestabs abschlieBt. So kann ein Streifen der Anzeige an der Halterung der Sensoren sowie am Deckel verhindert wer-

den.
Beim Umschalten besteht die Gefahr, dass Kérperteile zwischen dem Sensor und dem Betétiger eingequetscht
werden. Halten Sie beim Umschalten ausreichend Abstand von der Gefahrenquelle!
Achtung, bei einer falschen Voreinstellung kénnen die Betdtigungsfahnen den Sensor beschddigen. Achten Sie
darauf, dass es beim Umschalten nicht zu einer Berthrung mit dem Sensor kommt.
3.5 Wartung

Bei lédngerem Aufienbetrieb und beim Einsatz der Endschalterboxen bei sehr hohen oder sehr niedrigen Umgebungs-tempe-
raturen kénnen die Dichtungen an der Welle und im Gehé&usedeckel spréde werden. Ein sicherer Betrieb kann nur mit einem
dichten Gehéuse gewdhrleistet werden. Dichtungen missen ausgetauscht werden, sobald sie abgenutzt sind, spétestens
jedoch nach 5 Jahren.

3.6 Stérungen
Uberprifen Sie bei Stérungen die Leitungen, Leitungsanschlisse und die Nockenstellung. Uberprisfen Sie auBerdem, ob sich
Kondenswasser im Gehduse gesammelt hat und ob die Armatur und der Schwenkantrieb einwandfrei funktionieren.

Beheben Sie eventuelle Fehler. Sollte die Stérung dadurch nicht behoben sein, trennen Sie das Gehéuse von der Versorgungs-
spannung und wenden Sie sich an autorisiertes und geschultes Fachpersonal.

Alle Angaben verstehen sich als unverbindliche Richtwerte! Fur nicht schriftlich bestétigte Datenauswahl bernehmen wir keine Haftung. Druckangaben beziehen sich, soweit nicht anders angegeben, auf Flussigkeiten der Gruppe Il bei +20°C
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3.7 Anschlussbilder
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Typ KH P END M

Spannung: 250 V

max. Strom: 12 - 250V AC / 10A
& 12 - 250V DC/2,5A

Kontakte: silber

Temperatur: -20°C bis +80°C

Bohrbild Antrieb: 50 x 25 mm

Wellenhéhe Antrieb: 20 mm
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Typ KH P END |

Spannung: 10-30V DC
Stromaufnahme: 100mA
Schaltfrequenz: 1000Hz
Leerlaufstrom: 15mA
Anzeige: LED gelb
Temperatur: -25°C bis +80°C
Bohrbild Antrieb: 50 x 25 mm
Wellenhéhe Antrieb: 20 mm
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Alle Angaben verstehen sich als unverbindliche Richtwerte! Fur nicht schriftlich bestétigte Datenauswahl bernehmen wir keine Haftung. Druckangaben beziehen sich, soweit nicht anders angegeben, auf Flussigkeiten der Gruppe Il bei +20°C
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Typ KH P END X

Spannung: 8V DC

Messplatte erfasst: 1TmA
Messplatte nicht erfasst: 3mA
Schaltfrequenz: 1T000Hz
Temperatur: -10°C bis +80°C
Bohrbild Antrieb: 50 x 25 mm
Wellenhéhe Antrieb: 20 mm
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Typ KH P END P

Betriebsdruck: 1-8 bar
Temperatur: -10°C bis +60°C
Anschluss: /"

Bohrbild Antrieb: 50 x 25 mm
Wellenhéhe Antrieb: 20 mm
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4. Universal-Signalboxen fir pneumatische Schwenkantriebe Typ Compact

4.1 Artikelnummern und technische Daten

| Universal-Signalboxen fiir pneumatische Schwenkantriebe

Compact |

Werkstoffe: Gehduse: PA, Deckel: Lexan 143 R, Schaltwelle: POM, Dichtungen: NBR, keine Metallteile

Temperaturbereich: -20°C bis max. +70°C
Schutzart: IP 67

Anschlussmafe: Passt auf Bohrbilder 80 x 30 und 130 x 30 (also nicht auf Antriebe der Gréfe 1 und 2), Wellenhshe variabel

einstellbar zwischen 20, 30, 40 und 50 mm

éfeile: « weithin sichtbarer Stellungsanzeiger ROT/GRUN
* Anzeige auf Bohrbild des Kugelhahns leicht anzugleichen (T, L)

Typ Schaltertyp Schaltleistung Schaltfunktion

KH P END MC Mikroschalter 4 - 250V AC/DC / 5A 2 Wechselschalter

KHPENDIC indukt. Sensor 10 - 30V DC / 100mA 2 SchlieBer (PNP)

KH P END EX & Namur-Sensor 8V DC / 1mA (3mA unbedampft) 2 SchlieBer (€ Il 2G Ex ia IIB T6)

4.2 Abmessungen

130

i @105

120,130, 140, 150

20,30, _|
0,50

4 Schrauben U
80 DIN 912-M5x12 mit Sicherung

M20x1

Bohrbilder

80 x 30
130 x 30

Alle Angaben verstehen sich als unverbindliche Richtwerte! Fur nicht schriftlich bestétigte Datenauswahl bernehmen wir keine Haftung. Druckangaben beziehen sich, soweit nicht anders angegeben, auf Flussigkeiten der Gruppe Il bei +20°C
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4.3 Technische Date

4.3.1 Allgemeine Daten
Befestigungsmafe

Werkstoffe

Deckel

Schaltwelle

Dichtungen
Kabelverschraubungen/Mutter
Ubrige Kunststoffteile
Innensechskantschraube
Werkstoffe ATEX-Ausfihrung Deckel
Gehéuse, Fifle

Schutzart

Temperaturbereich

Anzeige und Schaltbereich
Kabeldurchfohrung

Kabel

4.3.2 Varianten
KH P END MC
Mikroschalter
Schaltleistung

Schaltfunktion

entsprechend VDI/VDE 3845 fur Flanschbilder 30 x 80 und 30 x 130
(s. MaBzeichnung)

Lexan 143 R (PC)

Delrin (POM)

Perbunan (NBR)

Polyamid (PA)

Bayblend T45 (ABS + PC)

Edelstahl (A2-70)

Lexan 143 R antistatisch beschichtet

Bayblend T45 (ABS + PC) antistatisch beschichtet
IP67, VDE 0470/EN 60529

-20°C bis +70°C

0 ... 90° Schwenkwinkel

mit Zugentlastung, méglicher Klemmbereich 7-13 mm

@7 -13 mm, max. 2,5 mm2

Signal ,Auf + Zu”
4V DC - 250V AC / TmA - 5A

Wechsler, Kontakte vergoldet

Das jeweilige Produkt darf wéihrend seiner gesamten Verwendungsdauer nur in ein und demselben Schaltkreistyp eingesetzt

werden.

KH P END IC

induktiver Sensor
direktschaltend, 3-Leitertechnik mit LED

Schaltleistung
Betriebsstrom

Schaltfunktion

KH P END EX

Namur-Sensor

Nach EN 60947-5-6
explosionsgeschitzt, EEx ia IIC T6

Spannungsversorgung

Ausgangsstrom

Schaltfunktion in Endlage
Héchstwerte

ATEX-Kennzeichnung

Signal ,Auf + Zu”

10V - 30v/DC
100 mA

plus schaltend, PNP SchlieBer in Endlage bedémpft oder unbedampft

Signal ,Auf + Zu”

Nennspannung 8V/DC

bedampft < 1 mA
unbedémpft > 3 mA

bed@mpft oder unbedampft
Pi= 34 mW, Ui= 16V, li= 25 mA

12 G ExialIBTé
-20°C < Ta < +70°C

Alle Angaben verstehen sich als unverbindliche Richtwerte! Fr nicht schrifilich bestaigte Datenauswahl Gbernehmen wir keine Haftung. Druckangaben beziehen sich, soweit nicht anders angegeben, auf Flissigkeiten der Gruppe Il bei +20°C
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4.4 Legende

4.5 Sicherheitshinweise

Lesen Sie vor der Inbetriebnahme diese Montagean|eitung.
Bei Nichtbeachten dieser Anleitung erlischt der Garantieanspruch.

* Die Universal-Signalbox st zur optischen Anzeige und elektrischen Rickmeldung der Endlagenstellungen von
Stellantrieben bestimmt, die Armaturen mit einem Nennschwenkwinkel von 907 betdtigen.

* Unsochgemifie Handhabung und nicht bestimmungsgeméfier Gebrauch filhren zum Verlust des Garantieanspruchs.

* Kontrollieren Sie vor dem Einbau bzw. der Inbetriebnahme die technischen Parameter, insbesondere die
Temperatur- und Spannungsangaben.

+ |m Ex-Bereich nur an eigensicher bescheinigte Stromkreise anschliefien.
* Bei Arbeiten an der Universal-Signalbox

- den Antrieb vom Druckluftnetz

- und von der Spannungsversorgung trennen.

* Gerét bei Beschddigungen, vor allem wenn sie das Eindringen von Feuchtigkeit erméglichen, austauschen.

* In Ex-geschiitzten Bereichen kénnen schattenspendende Uberdachungen erorderlich sein,
um die Oberflachen vor unzuléssig hoher Erwéirmung durch Sonneneinstrahlung zu schiitzen.

* Reinigung nur mit Reinigungsmittel vornehmen, welche die verwendeten Werkstofte nicht angreifen.
Keine Schevemittel, Alkohol oder Lésungsmittel verwenden.

Alle Angaben verstehen sich als unverbindliche Richtwerte! Fr nicht schrifilich bestaigte Datenauswahl Gbernehmen wir keine Haftung. Druckangaben beziehen sich, soweit nicht anders angegeben, auf Flissigkeiten der Gruppe Il bei +20°C
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4.6 Montage und Einstellen der Schaltnocken

4.6.1 Allgemeiner Hinweis

Ziel dieser Anleitung ist es, dem Anwender das Montieren der Universal-Signalbox sowie das Einstellen der Schaltnocken
zu erleichtern, damit der Positions-Rickmelder optimal genutzt werden kann.

o 1 kamplette Universal-Signalbax mit 2 Fiifien
1 Tote mit
* 1 Clips: zur Arretierung der FiiBe

+ 4 Schrauben: zur Befestigung der Fiie auf dem Stellantrieb
* 1 Montage- und Einstell-Anleitung

4 4 R Montaae der FiifRe
e Ziehen Sie beide Fifie aus dem Universal-Signalbox-Gehéuse heraus

e Vor der Montage auf Innen- oder AuBenstellung der Fille achten:

e Ziehen Sie beide Fifie aus dem Universal-Signalbox-Gehéuse heraus

e Vor der Montage auf Innen- oder AuBenstellung der Fille achten:

130

o — =
2 L
S
=
Innenstellung S
80 mm S
R
82
Slo
S
Aufienstellung ) n 4 Schrauben
DIN 912-M5x12 mit Sicherung
130 mm &
130

Mach Festlegen der Fulistellung die Fifle mit den beiliegenden selbstsichernden Schrauben befestigen.
Montage der Universal-Signalbox auf Antrigb mit Armatur
2/2-Wege-Armatur schliefien

Bei Montage des Antriebs in Rohrleitungsrichtung:
Zweiflach der Nockenwelle der Universal-Signalbox in die
dargestellte Position drehen

Bei Montage des Antriebs quer zur Rohrleitung:
Zweiflach der Nockenwelle der Universal-Signalbox in die
dargestellte Position drehen

Alle Angaben verstehen sich als unverbindliche Richtwerte! Fr nicht schrifilich bestaigte Datenauswahl Gbernehmen wir keine Haftung. Druckangaben beziehen sich, soweit nicht anders angegeben, auf Flissigkeiten der Gruppe Il bei +20°C
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Die Universal-Signalbox so weit Ober beide Fifle schieben, bis das Zweiflach der Nockenwelle in den Schlitz des
+  Antriebsritzels eintaucht:

Nicht weiter als bis zur Raststellung beider Fiie schieben!

Der Ritzeliberstand kann 20, 30, 40 oder 50 mm betragen.

Clips in die seiflichen Offnungen drijcken, bis sie einrasten. Die je 4 seitlichen runden Offnungen von FuB und
Fufifihrung misssen genau Ubereinanderstehen.

N .
,/i?g“x

Das Gerét darf nur von einer Elektro-Fachkraft angeschlossen werden!

e Den Klarsichtdeckel abnehmen.

e Rot- und Grinring aus dem Gehéuse herausheben.

Alle Angaben verstehen sich als unverbindliche Richtwerte! Fr nicht schrifilich bestaigte Datenauswahl Gbernehmen wir keine Haftung. Druckangaben beziehen sich, soweit nicht anders angegeben, auf Flissigkeiten der Gruppe Il bei +20°C
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@ Die Montageplatte senkrecht nach oben herausziehen.

0 Uberwurfmutter der Kabeldurchfihrung 18sen und Steuerleitung einfithren.

@ Anschliefien der Steverleitung gemdf Schaltbild auf der Montageplatte.

Alle Angaben verstehen sich als unverbindliche Richtwerte! Fr nicht schrifilich bestaigte Datenauswahl Gbernehmen wir keine Haftung. Druckangaben beziehen sich, soweit nicht anders angegeben, auf Flissigkeiten der Gruppe Il bei +20°C
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Montageplatte — mit der Ausnehmung zur Verschraubung gerichtet —

wieder einrasten (siehe Zeichnung rechts). Befestigungsschraube (A) anziehen.
Die Kabel so verlegen, dass die Bewegung des Rot-/Griinrings nicht
beeinirachtigt wird (10 mm Abstand zum schwarzen Gehéause).
Uberwurimutter der Kabeldurchfihrung fest anziehen.

4.6.4 Einstellen der Schaltnocken

Fir die elektrische Positions-Riickmeldung.

Achtung!

* Vor dem Einstellen der Schaltnocken sollte - bei Antrieben mit einstellbarem Schwenkwinkel - Armatur und Antrieb
justiert sein.

* Zum Einstellen ist ein geeignetes Prifgerdt erforderlich.
Universal-Signalbox spannungsirei schalten!

Zum Einstellen der Schaltpunkie dient das Einstellwerkzeug (E).

* Abb. A: Die untere Schaltnocke lasst sich einstellen, wenn das
Einstellwerkzeug bis zur Markierung 1 eingesteckt ist: Lieferzustand!

* Abb. B: Zum Einstellen der oberen Schaltnocke wird das Einstellwerkzeug
in die gegeniberliegende Ausnehmung bis zur Markierung 2 gesteckt.

Abb. A: Abb. B:
Einstellen der Einstellen der
wnieren Mocke oberen Mocke

Zuordnung der Schaltnocken und Schalter (Willkirliche Festlegung der Zuordnung)

* Die obere Schaltnocke betatigt den erhéht angeordneten Schalter fur die ,Auf-Position” der Armatur
[Klemmleiste 1-3)

+ Die untere Schaltnocke betétigt den tiefer angeordneten Schalter fir die ,Zu-Position” (Klemmleiste 4-6).

Einstellen der ,Auf- und Zu-Pasition” gemaf Matrix. Stellen Sie zuerst die untere Nocke ein und
danach die Obere.

Achtung!
In der Einstellanweisung wird davon ausgegangen, dass die Armatur

(von oben gesehen) im Uhrzeigersinn schlieft!

Mach der Positions-Einstellung...

* ... darf das Einstellwerkzeug nicht mehr gedreht werden!

* ... muss das Einstellwerkzeug nach cben herausgezogen und so in die tiefere
Ausnehmung der Nockenwelle gesteckt werden, daB die Fahne” auf die
gegeniberliegende Ausnehmung zeigt!

Alle Angaben verstehen sich als unverbindliche Richtwerte! Fr nicht schrifilich bestaigte Datenauswahl Gbernehmen wir keine Haftung. Druckangaben beziehen sich, soweit nicht anders angegeben, auf Flissigkeiten der Gruppe Il bei +20°C
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Mikro- betétigt schaltend
schalter
Induktive beds
edémpft schaltend
Schalter P
Armatur
1. Armatur schlieBen.
2. Einstellwerkzeug gemdf} Abb. A einstecken. )
3a Der Schalter ist bereits betétigt/bedampft: (1) 1. Armatur effnen. 7
Einstellwerkzeug im Uhrzeigersinn drehen, 2. Einstellwerkzeug gemafi Abb. B einstecken.
2-fach bis der Schalter nicht mehr betétigt/bedampft | 3o Der Schalter ist bereits betatigt/bedampft: (V)
wird. (Il Einstellwerkzeug gegen den Uhrzeigersinn
Dann bis zum Umschaltpunkt weiterdrehen. (I} drehen, bis der Schalter nicht mehr
3b Der Schalter ist nicht betétigt/bedampft: (I1) betatigt/bedampft wird. (V)
Einstellwerkzeug bis zum Umschaltpunkt im Dann bis zum Umschaltpunkt weiterdrehen. (V1)
Uhrzeigersinn drehen_ () 3b Der Schalter ist nicht betétigt/bedampft: (V)
Einstellwerkzeug bis zum Umschaltpunkt gegen
1-fach den Uhrzeigersinn drehen. (VI)
JAut”
1. Armatur schliefien.
2. Einstellwerkzeug gemaf Abb. A einstecken,
3a Der Schalter ist bereits betatigt/bedamptft: (1)
1-fach Einstellwerkzeug im Uhrzeigersinn drehen,
Y bis der Schalter nicht mehr betatigt/bedampft
wLu wird. (I
Dann bis zum Umschaltpunkt weiterdrehen. (Ill)
3b Der Schalter ist nicht betatigt/bedampft: (Il)
Einstellwerkzeug bis zum Umschaltpunkt im
Uhrzeigersinn drehen. (1)
Mikro- nicht betétigt schaltend
schalter
Induktive ,
unbedémpft schaltend
Schalter P

Armatur

Vil il X

1. Armaotur schliefen.
2. Einstellwerkzeug gemaB Abb. A einstecken. T

3a Der Schalter ist nicht betttigt/bedampft: (VII)
Einstellwerkzeug im Uhrzeigersinn drehen,

. Armatur &ffren.
2. Einstellwerkzeug gemif Abb. B einstecken.

2-dach ) : § . 3a Der Schalter ist nicht betatigt/bedampft: (X}
bis der Schalter betatigt/bedampft wird. (VIll Einstellwerkzeug gegen den Uhrzeigersinn

Dann bis zum Umschaltpunkt weiterdrehen. (IX) drehan. bis der Schalfer befafial/bedamt
3b Der Schalter ist bereits betdtigi/bedampft: (Vi) w'ifde&',} s dex Schatier betitigh'aeddmp
Einstellwerkzeug bis zum Umschaltpunkt im )

Uhrzsigersinn drehen. (IX) Dann bis zum Umschaltpunkt weiterdrehen. (X1}

3b Der Schalter ist bereits betétigt/bedampft: (X1
Einstellwerkzeug bis zum Umschaltpunkt gegen
1-fach den Uhrzeigersinn drehen. (XI1)

JAut’

1. Armatur schlieBen.

2. Einstellwerkzeug geméaB Abb. A einstecken.

3a Der Schalter ist nicht betétigt/bedampft: (VII)

1-fach Einstellwerkzeug im Uhrzeigersinn drehen,

7u" bis der Schalter betatigt/bedampft wird. (VIll)

" Dann bis zum Umschaltpunkt weiterdrehen. (11l

3b Der Schalter ist nicht betttigt/bedampft: (VII)
Einstellwerkzeug bis zum Umschaltpunkt im
Uhrzeigersinn drehen. (IX)

Alle Angaben verstehen sich als unverbindliche Richtwerte! Fr nicht schrifilich bestaigte Datenauswahl Gbernehmen wir keine Haftung. Druckangaben beziehen sich, soweit nicht anders angegeben, auf Flissigkeiten der Gruppe Il bei +20°C
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4.6.5 Positionieren der optischen Anzeige

Die 2/2-Wege-Armatur ist geschlossen.

Die 3/2-Wege-Armatur ist in beliebiger Schaltposition.

Bitte kontrollieren:
Rot- 4+ Griinring miissen wie dorgestellt positioniert sein.

® « Am Rot- und Griinring wie dargestellt anfassen.
* Darauf achten, doss die Unterkanten von Rot- und Grinring bindig sind.
* Innen-Zweiflach des Rofrings auf Zweiflach der Nockenwelle ausrichten.
* Die 4 Stege des Grinringes in die Filhrungen des Gehduses einschieben.

@ Die grinen Markierungen kontrollieren und so anbringen, dass sie die offenen Wege der Armatur anzeigen.

Die seitlich sichtbaren Forben des Rot- bzw. Griinringes zeigen:

griin = 2/2-Wege-Armatur  gedfinet
rot = 2/2-Wege-Armatur  geschlossen

4.6.6 Klarsichtdeckel schlieen

@ Roten Pfeil des Klarsichtdeckels auf die Markierung am Gehéuse ausrichten: @

1. Deckel herunterdriicken...
2. ...und dann drehen, bis roter Pleil auf Markierung zeigt! I

V4

geschlossen offen

Alle Angaben verstehen sich als unverbindliche Richtwerte! Fr nicht schrifilich bestaigte Datenauswahl Gbernehmen wir keine Haftung. Druckangaben beziehen sich, soweit nicht anders angegeben, auf Flissigkeiten der Gruppe Il bei +20°C






